Programa de Asignatura

UNIVERSIDAD DE SONORA DIVISION DE INGENIERIA
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Asignatura: Resistencia de materiales Clave: 9937 Semestre: IV
Tipo: Obligatoria ~ H. Teoria: 2 H Practica: 2 H. Laboratorio: 1 HSM: 5 Créditos: 7
Requisitos Materia: Clave:
Mecénica Vectorial para Ingenieros I 9936

Objetivo General:

Al finalizar el curso el estudiante serd capaz de establecer las relaciones entre las cargas exteriores aplicadas y sus efectos en el interior de los
s6lidos tales como esfuerzos y deformaciones, para ampliar sus conocimientos de la mecénica vectorial y sirviendo a su vez comuna una base para el disefio de
elementos mecdanicos.

CONTENIDO DEL PROGRAMA

Nombre del Tema Objetivo del tema Hrs. por Subtemas Hrs. por | Referencias
Tema subtema | Libros/Capitulo
Esfuerzo Slmple 1.1. La diferencia entre Estdtica y 1 1/1
El estudiante analizard las fuerzas internas 12 Resistencia de Materiales.
inducidas por las cargas externas a partir de 1.2. Andlisis de Fuerzas Internas. 1
las cuales podra definir y calcular los 1.3. Esfuerzo Simple axial. 4
esfuerzos simples: 1.4. Esfuerzo Cortante. 2
1.5. Esfuerzo de Contacto. 2
1.6. Cilindros de pared delgada. 2
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Nombre del Tema Objetivo del tema Hrs. por Subtemas Hrs. por | Referencias
Tema subtema | Libros/Capitulo
2.1. Diagrama de esfuerzo 172
Deformacién Simple. El estudiante c.a}lcularé. y relacionara 20 Deformacion. 0.5
la deformacién axial con su 2.2. Ley de Hooke. 0.5
correspondiente esfuerzo mediante 2.3. Solucién de problemas de
la ley de Hooke ademds de calcular formacion. 6
las deformaciones y esfuerzos de 2.4. Relacion de Poisson. 0.5
origen térmico. También resolverd 2.5. Elementos estaticamente |
elementos sencillos estdticamente indeterminados.
indeterminados. 2.6. Solucién de Problemas
estaticamente 6
indeterminados.
2.7. Esfuerzos de origen 0.5
térmico. ’
2.8. Solucién de problemas de | 5
deformacién con cambios
en la temperatura.
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Nombre del Tema Objetivo del tema Hrs. por Subtemas Hrs. por | Referencias
Tema subtema | Libros/Capitulo
Torsion. o 173
El estudiante calculard esfuerzos 15 3.1. Hiptesis fundamentales. 0.5
. 3.2. Deduccién de la ecuacion de
cortantes por torsiOn 'y Ssus -
) h torsion. 0.5
defomaC10nes _anglﬂares’ dffb.er a 3.3. Calculo de esfuerzos por 0.5
considerar también la transmision torsion.
de potencia en ejes circulares. 3.4. Calculo de deformacion 0.5
Angular.
3.5 Resolver problemas de esfuerzos
por torsién y calculo de las 8

deformaciones angulares
3.6. Relacion del esfuerzo por
torsion y la transmision de 0.5
potencia en ejes de seccién
circular.
3.7. Resolver problemas de torsién | 1
con transmisién de potencia.

3.8 Resortes helicoidales 0.5
3.9 Solucién de problemas de
resortes. 4
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Nombre del Tema Objetivo del tema Hrs. por Subtemas Hrs. por | Referencias
Tema subtema | Libros/Capitulo
4.1. Fuerza cortante y momento 0.5 1/4
. flector.
Diagramas de Fuerza El alumno representara las fuerzas 0 ector

cortantes y momentos flectores a

Cortante y Momento lo largo de una viga a través de

4.2. Interpretacién de la fuerza

Flector cortante y momento flector. 0.5
: diagramas de fuerzas cortante y Obtencién de los diagramas y
momentos flectores con sus ecuaciones de la fuerza cortante
respectivas ecuaciones. y momentos flectores.
4.3. Relacién entre carga, fuerza 1

cortante y montos flectores..

4.4. Graficar la fuerza cortante y 8
momento flector y obtener sus
ecuaciones.
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Nombre del Tema Objetivo del tema Hrs. por Subtemas Hrs. por | Referencia
Tema subtema Libro/Capitulo
5.1 Hipétesis para obtener la féormula | 0.5 1/5
Esfuerzos en Vigas. | El alumno podrd caleular esfuerzos S Deduecion e tascnaeson pura |05
flectores para vigas estaticamente . h
” . el calculo de esfuerzos de flexion.
determinadas con perfiles 5.3. Calculo de esfuerzos en vigas | 0.5
comerciales. estdticamente determinadas.
5.4. Solucién de problemas para
calcular esfuerzos de flexion de 4
secciones simples.
5.5. Determinacién del memento 1

rectangular de inercia por el método
del teorema de los ejes paralelos.

5.6. Perfiles comerciales. 0.5
5.7. Solucién de problemas para

calcular esfuerzos de flexion con 3
secciones compuestas y perfiles
comerciales.
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Nombre del Tema Objetivo del tema Hrs. por Subtemas Hrs. por | Referencia
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6.1. Andlisis del método del area de 1/6
<4 : El calculard la pendiente de la curva momentos. 0.5
Deformacion en Vlgas. P P . ‘o 13 6.2. Aplicacion del Teorema I del
elastica de una viga estiticamente . .
- . drea de momentos para el cdlculo de | 0.5
detefmmada y las deflexiones pendientes de la curva eldstica de
mediante dos métodos el area de una viga.
momentos y el de la doble 6.3. Aplicacion del Teorema I y 11
integracién. del drea de momentos para el cdlculo | 1

de las deformaciones en vigas.

6.4. Solucién de problemas sobre el
célculo de la deformacién en vigas. |3
6.5. Uso de los diagramas de
momentos por partes para el cilculo |0.5
de pendientes y deformaciones en
vigas.

6.6 Solucion de problemas para
calcular la deformacién en vigas 3
usando los diagramas de momentos
por partes.

6.7. Uso del método de la doble
integracién para calcular la 0.5
deformacion en vigas.

6.8. Solucién de problemas para
calcular deformacién en vigas y
célculos de la pendiente de la curva |3
elastica por el método de la doble
integracion.
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METODOLOGIA Y RECURSOS DIDACTICOS

En cada Unidad Tematica se expondrad la teoria en el aula de clases por parte del maestro, ayuddndose con la proyeccion a través de
caiones para PC, asi como también de proyector de acetatos. Realizar practicas demostrativas con estudios estdticos con el uso de
SolidWorks.

FORMA DE EVALUACION
Exdmenes parciales 80%
Tareas e investigaciones 20%

PERFIL ACADEMICO DEL MAESTRO

Ingeniero mecatrénico, Ingeniero Mecdnico, Ingeniero Mecanico Administrador, Ingeniero Industrial Mecanico a 6 Ingeniero Industrial con especializacién en
mecatrénica o mecénica.
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