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Objetivo General:

Al finalizar el curso el alumno serd capaz de acondicionar algunas variables del entorno para controlar un proceso.

CONTENIDO DEL PROGRAMA

Nombre del Tema Objetivo del tema Hrs. por Subtemas Hrs. por |Referencia
Tema subtema | Libro/Capitulo
Sefiales El alumno conocerd los tipos mas comunes - Definir y explorar varios tipos de |2
de seflales asi como sus principales |15 sefiales
caracteristicas - Sistemas invariantes en el tiempo |2
- Representacién de sefiales en el |3 2/1,2

dominio del tiempo y la frecuencia
- Significado fisico/prictico de las |3
series y transformada de Fourier
- Muestreo

- Sistemas de numeracién

N W

Sensores El alumno empleard sensores para - Conceptos bdsicos
recolectar sefales del medio ambiente. 15 - Caracteristicas

- Tipos de sensores

- Criterios de seleccién

1/23y3/2,3,4

W W Bk~ W

Acondicionamiento de sefial El alumno serd capaz de acondicionar - Amplificacion
sefiales utilizando la instrumentacion. 20 - Comparacién
- Filtros

- Conversion

4/3,4,5

|9 B, RV, |
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Control El alumno empleard técnicas bdsicas de - Conceptos de control en lazo |7
control en sistemas tanto de lazo abierto |15 abierto 5/1,3
como de lazo cerrado. - Conceptos de control en lazo |8
cerrado
Actuadores El alumno entenderd las caracteristicas de - Actuadores lineales 5
distintos actuadores para la aplicacién en | 15 - Actuadores rotativos 5 3/5,6y
sistemas. - Actuadores resistivos 5 477
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METODOLOGIA Y RECURSOS DIDACTICOS

- Exposicién del maestro, solucién de problemas en clase, dindmicas de equipo para resolver problemas, tareas extraclase.
- Es importante utilizar la computadora como recurso didéctico para que el alumno compruebe los resultados de algunos ejercicios de clase.
- Uso de MatLab para simulacion.

FORMA DE EVALUACION

- 4 Examenes 50%
- Practicas 30%
- Trabajos / tareas 20%

Nota: Aunque la asistencia no estd considerada en la evaluacién, se recomienda que ésta sea de alrededor del 75% para obtener el derecho a examen.

PERFIL ACADEMICO DEL MAESTRO

Doctorado o maestria en el drea de instrumentacién o control, con experiencia en el drea de instrumentacion industrial.
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NUMERO AUTOR TITULO EDITORIAL EDICION ANO
1 Ernest E. Doeblin Sistemas de medicién e instrumentacién Mc GRAW HILL QUINTA 2004
2 Paul M. Embree / Damon Danieli Algorithms for digital signal processing PRENTICE HALL SEGUNDA 1999
3 Antonio Creus Solé Instrumentacién industrial MARCOMBO SEPTIMA 2000
4 José Acedo Sanchez Instrumentacién y control avanzado de DIAZ DE SANTOS PRIMERA 2006

procesos

5 Benjamin C. Kuo Sistemas de control automadtico PEARSON SEPTIMA 1996
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